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11.SINIF KAZANIM SAYISI VE SURE TABLOSU

UNITE NO UNITE ADI KAZANIM SAYISI SURE / DERS SAATI ORAN (%)
1 KUVVET VE HAREKET 33 76 52,8
2 ELEKTRIK VE MANYETIZMA 29 68 47,2
TOPLAM 62 144 100
KULLANILAN
_ EGITIM
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z E fg'g ALATL:&R' KAZANIMLAR ETKiNLiK T::i"\'oA;OAj(';L ATATURKGULUK | AGIKLAMA
VE
GEREGLERI
1.UNITE: KUVVET VE HAREKET
Kazanim Sayisi: 33
Ders saati: 76 saat
11.1.1.1. Vektorlerin 6zelliklerini agiklar.
2 4 e 11.1.1.2. iki ve ii¢ boyutlu kartezyen koordinat sisteminde vektorleri gizer.
=z Birim vektér sistemi (i, j, k) islemlerine girilmez.
:9 11.1.1.3. Vektorlerin bileskelerini farkli yontemleri kullanarak hesaplar.
E a) Ug uca ekleme ve paralel kenar yéntemleri kullaniimalidir. Bu béliim okulun
. 3 A - b) Kosiniis teoremi verilerek bileske vektériiniin biiyiikligiinin bulunmasi saglanir. cevre, fiziki
=) : c) Esit biiylikliikteki vektérlerin bileskesi hesaplanirken agilara gére ézel durumlar verilir. If<3§ullar|n§, '
o — 11.1.1.4. Bir vektériin iki boyutlu kartezyen koordinat sisteminde bilesenlerini gizerek ogrencilerinin
biiyiikliiklerini hesaplar. ZE:%T?;S
,5' - 11.1.2.1. Sabit hizli iki cismin hareketini birbirine gére yorumlar. kullanilan ’
g W 11.1.2.2. Hareketli bir ortamdaki sabit hizli cisimlerin hareketini farkh gozlem yéntem, teknik ve
4 4 o & ¢ercevelerine gore yorumlar. kaynaklara gére Etkilesimli
- < 11.1.2.3. Bagil hareket ile ilgili hesaplamalar yapar. okul, ders Tahta, Z-
a Hesaplamalarla ilgili problemlerin giinliik hayattan segilmesine 6zen gdésterilir. zlimrelerince Kitap, EBA
11.1.3.1. Net kuvvetin yoniinii belirleyerek biyiikl{igiinii hesaplar. konu sirasi ders ...
= a) Yatay, diisey ve edik diizlemde siirtiinme kuvvetinin yénii belirlenerek biiyiikliigiiniin degistirimemek
1 4 = . kosuluyla yeniden
i % < g hesap/anmc:{S{ sag‘lanlr. N . . L . - duizenlenip okul
: = < b) Serbest cisim diyagramlari iizerinde cisme etki eden kuvvetlerin gésterilmesi saglanir. miidiirGndin
- E § § 11.1.3.2. Net kuvvet etkisindeki cismin hareketi ile ilgili hesaplamalar yapar. onayindan sonra
2| 2 4 = a) Hesaplamalarin giinliik hayat érnekleri iizerinden yapilmasina 6zen gdsterilir. yurdrlige
b b) Siirtiinmeli ve siirtiinmesiz yiizeyler dikkate alinmalidir. girecektir.
© < 11.1.4.1. Bir boyutta sabit ivmeli hareketi 6rneklerle agiklar.
'; Er3 a) Ij{areket denklemleri verilir.
3 4 : g 2 S | b) Ogrencilerin sabit ivmeli hareket ile ilgili konum-zaman, hiz-zaman ve ivme-zaman
::.; 8 ) = grafiklerini ¢cizmeleri, yorumlamalari ve grafikler arasinda déniisiim yapmalari saglanir.
11.1.4.2. Bir boyutta sabit ivmeli hareket ile ilgili hesaplamalar yapar.




11.1.4.3. Hava direncinin ihmal edildigi ortamda diisen cisimlerin hareketlerini analiz eder.

s g ilk hizsiz birakilan cisimler icin hareket denklemleri, konum-zaman, hiz-zaman ve ivme-zaman
~ 4 > grafikleri verilerek hesaplamalar yapiimasi saglanir.
w E 11.1.4.4. Diisen cisimlere etki eden hava direng kuvvetinin bagh oldugu degiskenleri analiz eder. Bu baliim okulun
g Odgrencilerin degiskenleri deney yaparak veya simiilasyonlar kullanarak belirlemeleri saglanir. cevre, fiziki
2 = kosullarina,
E - ogrencilerinin
g °<: 11.1.4.5. Limit hiz kavramini agiklar. performans
g T a) Limit hiz kavrami giinliik hayattan érneklerle (yagmur damlalarinin canimizi acitmamasi vb.) durumuna,
-4 agiklanir. kullanilan ; ;
5/1 E b) Limit hizin matematiksel modeli verilir. Matematiksel hesaplamalara girilmez. yontem, teknik ve o 2B9 Ali(lg,':\/ll\llclll\Jlllvl\lngl\T::T\:lzr
: 11.1.4.6. Diisey dogrultuda ilk hizi olan ve sabit ivmeli hareket yapan cisimlerin hareketlerini analiz | kaynaklara gore Et|;||e§'m||
- eder. okul, ders Tahta, Z-
- Diisey dogrultuda (yukaridan asagiya ve asadidan yukariya) atis hareket denklemleri, konum-zaman, ziimrelerince Kitap, EBA
hiz-zaman ve ivme-zaman grafikleri verilerek hesaplamalar yapilmasi saglanir. konu sirasi ders ...
degistiriimemek
2 g 5 11.1.5.1. Atis hareketlerini yatay ve diisey boyutta analiz eder. kosuluyla yeniden
2 w E = Ogrencilerin deney yaparak veya simiilasyonlarla atis hareketlerini incelemeleri ve yorumlamalari dizenlenip okul
S - B °<‘ saglanir. midarinin
‘2 oa=T 11.1.5.2. iki boyutta sabit ivmeli hareket ile ilgili hesaplamalar yapar. onayindan sonra
< " " yurdrlige
3 1.DONEM 1.ARA TATIL girecektir.
11.1.6.1. Yapilan is ile enerji arasindaki iliskiyi analiz eder.
S g = a) Kuvvet-yol grafidgi ile is hesaplamalari yapilir.
= X b) Hooke Yasasi verilir. e
4 E E E c) Grafiklerden faydalanilarak kinetik, yer cekimi potansiyel ve esneklik potansiyel enerji tiirlerinin 10 KASIM ATATURK'U ANMA
w I matematiksel modellerine ulasiimasi saglanir.
¢) Matematiksel hesaplamalar yapilmasi saglanir.
11.1.6.2. Cisimlerin hareketini mekanik enerjinin korunumunu kullanarak analiz eder. Bu bélim okulun
5 g a) Ogrencilerin serbest diisme, atis hareketleri ve esnek yay iceren olaylari incelemeleri ve cevre, fiziki
2 = mekanik enerjinin korunumunu kullanarak hesaplamalar yapmalari saglanir. 'f‘3§”||af'l'”?' .
s X b) Canan Dagdeviren’in yaptigi ¢calismalar hakkinda bilgi verilir. ogr?na erinin
; °<‘ 11.1.6.3. Siirtiinmeli yiizeylerde enerji korunumunu ve doniigiimlerini analiz eder. Zﬁ:UO;Tr?;S
1 - 2= Siirttinmeli ylizeylerde hareket eden cisimlerle ilgili enerji korunumu ve déniisiimii ile ilgili kullanilan '
b hesaplamalar yapilmasi saglanir. yontem, teknik ve
kaynaklara gére Etkilegimli
= 11.1.7.1. itme ve gizgisel momentum kavramlarini agiklar. Sg:::’r;ee:nce :;?tgta'EzBA
§ 3 a) (;izgise/ momentumla ilgili glinliik hayattan drnekler verilir. konu siras! derspl
< 5- g b) Iitme ve cizgisel momentum kavramlarinin matematiksel modeli verilir. degistirilmemek
< W 'E 11.1.7.2. Itme ile gizgisel momentum degisimi arasinda iliski kurar. kosuluyla yeniden
2 w a) Ogrencilerin Newton’in ikinci hareket yasasindan faydalanarak itme ve momentum duizenlenip okul
E (E) arasindaki matematiksel modeli elde etmeleri saglanir. madarindn
= b) Ogrencilerin kuvvet-zaman grafiginde egrinin altinda kalan alani hesaplamalari ve cismin Of‘a.Y"f.‘{a” sonra
“ momentum dedisikligi ile iliskilendirmeleri saglanir. yurarltge
b c) itme ve cizgisel momentum dedisimi ile ilgili hesaplamalar yapiimasi saglanir. girecektir.




11.1.7.3. Cizgisel momentumun korunumunu analiz eder.

yarismalarina katilmalari konusunda tesvik edilmelidir.

s S a) Odrencilerin deney yaparak veya simiilasyonlar kullanarak cizgisel momentum korunumu
w
o E ile ilgili ¢tkarimda bulunmalari saglanir.
sy =
o ': E w b) Cizgisel momentumun korunumu bir ve iki boyutlu hareketle sinirlandirilir.
E : o (ED 11.1.7.4. Cizgisel momentumun korunumu ile ilgili hesaplamalar yapar.
5 : = Enerjinin korundugu ve korunmadigi durumlar géz éniine alinarak bir ve iki boyutta ¢izgisel
momentumun korunumu, ¢arpismalar ve patlamalarla ilgili hesaplamalar yapilir.
Bu bdlim okulun
11.1.8.1. Tork kavramini agiklar. cevre, fiziki
Torkun yéniini belirlemek icin sag el kurali verilir. kosullarina,
§ Ogrencilerinin
c'._a 11.1.8.2. Torkun baglh oldugu degiskenleri analiz eder. performans
. a) Ogrencilerin deney yaparak veya simiilasyonlar kullanarak torkun badh oldugu durumuna,
:i degdiskenler ile ilgili sonuglar ¢cikarmalari saglanir. kglr:ig:rl?:ekn'k .
=y o .. y , ik v
- b{ O"grenalerm" tork ile llg/l/ :qunluk hayattan problem durumlari bulmalari ve bunlar igin kaynaklara gore Etkilesimli
¢6ziim yollari iiretmeleri saglanir. okul. ders Tahta. Z-
11.1.8.3. Tork ile ilgili hesaplamalar yapar. ziimrelerince Kitap, EBA
konu sirasi ders ...
. Y, | 11.1.9.1 Cisimlerin denge sartlarini agiklar. degistiriimemek
o b < . . - . kosuluyla yeniden )
: § 2 E ;Z;}égv.ez.al(vu?: mer/l:ez.llzle aglrI/lk merkezi kavrarplarml aciklar. o dizenienip okul ENERJI TASARRUFU HAFTASI
girlik merkezi kavramlarinin farkli oldugu durumlara deginilir. e
= =R .. . " Lo o midarinan
S 11.1.9.3. Kiitle merkezi ve agirhk merkezi ile ilgili hesaplamalar yapar.
bo) onayindan sonra
yurarlige
§ 11.1.10.1. Giinliik hayatta kullanilan basit makinelerin islevlerini agiklar. girecektir.
= Kaldirag, sabit ve hareketli makara, palanga, egik diizlem, vida, ¢ikrik, cark ve kasnak ile
5 sinirli kalinir.
S 11.1.10.2. Basit makineler ile ilgili hesaplamalar yapar.
5 a) Ikiden fazla basit makinenin bir arada oldugu sistemlerle ilgili matematiksel
g hesaplamalara girilmez.
S b) Hesaplamalarin giinliik hayatta kullanilan basit makine érnekleri (anahtar gibi)
:i tizerinden yapilmasi saglanir.
o) ¢) Basit makinelerde verim ile ilgili hesaplamalar yapiimasi saglanir.
YARIYIL TATILI
11.1.10.3. Hayati kolaylastirmak amaciyla basit makinelerden olusan giivenli bir sistem
'—
ER tasarlar. . . - o Etkilesimli
> g o a) Attk malzeme ve bilisim teknolojilerinden yararlanmalari igin tesvik edilmelidir. Tahta 7-
g 9; E b) Basit makine sistemlerinin kullanildidi alanlarda is saglidi ve giivenligini arttirici Kita IEB A
ur - < tedbirlere yénelik arastirma yapilmasi saglanir. P
- 2 . . .. v . . ders ...
a ¢) Yapilan ézgiin tasarimlara patent alinabilecedi vurgulanarak 6grenciler, proje




2.UNITE: ELEKTRIK VE MANYETiZMA

Kazanim Sayisi: 29
Ders saati: 68 saat

» 11.2.1.1. Yiikli cisimler arasindaki elektriksel kuvveti etkileyen degiskenleri belirler.
= x| a) Ogrencilerin deney veya simiilasyonlardan yararlanmalari saglanir.
3 a :" -E Y E b) Coulomb sabitinin (k), ortamin elektriksel gegirgenlidi ile iliskisi vurgulanir.
:j E g i | 11.2.1.2. Noktasal yiik icin elektrik alani agiklar.
o = "'| 11.2.1.3. Noktasal yiiklerde elektriksel kuvvet ve elektrik alani ile ilgili hesaplamalar
yapar.
11.2.2.1. Noktasal yiikler icin elektriksel potansiyel eneriji, elektriksel potansiyel,
a elektriksel
X 4 potansiyel farki ve elektriksel is kavramlarini agiklar.
= r W L .. .. .
< £ 5 a) I{avramlarln glinliik hayat érnekleri ile agiklanmasi saglanir.
2| 4 4 E <2t b) Ogrencilerin, noktasal yiiklerin bir noktada olusturdugu elektrik potansiyeli ve es
~ 5 potansiyel yiizeylerini tanimlamalari saglanir.
~N & 11.2.2.2. Diizgiin bir elektrik alan iginde iki nokta arasindaki potansiyel farkini hesaplar.
= 11.2.2.3. Noktasal yiikler igin elektriksel potansiyel eneriji, elektriksel potansiyel,
elektriksel potansiyel farki ve elektriksel is ile ilgili hesaplamalar yapar.
11.2.3.1. Yiiklii, iletken ve paralel levhalar arasinda olusan elektrik alanini, alan gizgilerini
gizerek agiklar.
5 4 11.2.3.2. Yiikli, iletken ve paralel levhalar arasinda olugan elektrik alaninin bagh oldugu
degiskenleri analiz eder.
Degiskenlerin deney veya simiilasyonlarla belirlenmesi saglanir.
< 11.2.3.3. Yiiklii parcaciklarin diizgiin elektrik alanidaki davranigini agiklar.
’g a) Alana dik giren pargaciklarin sapma yénleri iizerinde durulur. Matematiksel
w hesaplamalara girilmez.
1 4 ; b) Ogrencilerin yiiklii parcaciklarin elektrik alandaki davranisinin teknolojideki kullanim
< yerlerini arastirmalari ve sunum yapmalari saglanir.
i 11.2.3.4. Siga (kapasite) kavramini agiklar.
'E Matematiksel hesaplamalara girilmez.
&
w
e :% 11.2.3.5. Siganin bagli oldugu degiskenleri analiz eder.
< (G} .. . Lo . P
s ’ a N a) Qeg/,sken/er/n deney veya simiilasyonlarla belirlenmesi saglanir.
(=) b) Ogrencilerin matematiksel modeli elde etmeleri saglanir.
N
a
11.2.3.6. Yiiklii levhalarin 6zelliklerinden faydalanarak sigacin (kondansator) islevini
aciklar.
3 4 a) Sigaglarin kullanim alanlarina yénelik arastirma yapilmasi saglanir.
b) Odgrencilerin elektrik yiiklerinin nasil depolanip kullanilabilecedini tartismalari ve elektrik
enerjisi ile iliskilendirmeleri saglanir.

Bu bdlim okulun
cevre, fiziki
kosullarina,
ogrencilerinin
performans
durumuna,
kullanilan
yéntem, teknik ve
kaynaklara gore
okul, ders
zimrelerince
konu sirasi
degistiriimemek
kosuluyla yeniden
dizenlenip okul
mudirdnin
onayindan sonra
yurarlige
girecektir.

Etkilesimli
Tahta, Z-
Kitap, EBA
ders ...

BILIM VE TEKNOLOJi HAFTASI
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11.2.4. MANYETiZMA VE ELEKTROMANYETiK iNDUKLENME

11.2.4.1. Uzerinden akim gegen iletken diiz bir telin gevresinde, halkanin merkezinde ve
akim makarasinin (bobin) merkez ekseninde olugan manyetik alanin siddetini etkileyen

degiskenleri analiz eder.

Manyetik alan y6niiniin sag el kuraliyla gdsterilmesi saglanir.

11.2.4.2. Uzerinden akim gegen iletken diiz bir telin gevresinde, halkanin merkezinde ve
akim makarasinin merkez ekseninde olusan manyetik alan ile ilgili hesaplamalar yapar.

11.2.4.3. Uzerinden akim gegen iletken diiz bir tele manyetik alanda etki eden kuvvetin
yoniiniin ve siddetinin bagh oldugu degiskenleri analiz eder.

Manyetik kuvvetin biiyiikliigiiniin matematiksel modeli verilir, sag el kuralinin uygulanmasi
saglanir. Matematiksel hesaplamalara girilmez.

11.2.4.4. Manyetik alan igerisinde akim tasiyan dikdortgen tel cergeveye etki eden
kuvvetlerin dondiirme etkisini agiklar.

Dénen cerceveye etki eden manyetik kuvvetlerin yéniiniin gésterilmesi saglanir.

Etkilesimli
Tahta, Z-
Kitap, EBA
ders ...

RAMAZAN BAYRAMI

2.DONEM 2.ARA TATIL

11.2.4.5. Yiikli pargaciklarin manyetik alan igindeki hareketini analiz eder.

a) Ogrencilerin, sag el kuralini kullanarak yiiklii parcaciklara etki eden manyetik kuvvetin
yénlinii bulmalari ve bu kuvvetin etkisiyle yiikiin manyetik alandaki yériingesini ¢izmeleri
saglanir.

b) Ogrencilerin, manyetik kuvvetin teknolojide kullanim alanlariyla ilgili arastirma
yapmalari ve paylasmasi saglanir.

11.2.4.6. Manyetik aki kavramini agiklar.

Manyetik akinin matematiksel modeli verilir.

11.2.4.7. indiiksiyon akimini olusturan sebeplere iliskin ¢ikarim yapar.

Cikarimlarin deney veya simiilasyonlardan yararlanilarak yapilmasi ve indiiksiyon akiminin
matematiksel modelinin ¢ikarilmasi saglanir.

11.2.4.8. Manyetik aki ve indiiksiyon akimi ile ilgili hesaplamalar yapar.

11.2.4.9. Oz-indiiksiyon akiminin olusum sebebini agiklar.

Oz-indiiksiyon akimi ile ilgili matematiksel hesaplamalara girilmez.

11.2.4.10. Yiiklii pargaciklarin manyetik alan ve elektrik alandaki davranigini agiklar.
a) Lorentz kuvvetinin matematiksel modeli verilir. Matematiksel hesaplamalara girilmez.
b) Lorentz kuvvetinin giinliik hayattaki uygulamalarina érnekler verilir.

11.2.4.10. Yiikli pargaciklarin manyetik alan ve elektrik alandaki davranisini agiklar.

a) Lorentz kuvvetinin matematiksel modeli verilir. Matematiksel hesaplamalara girilmez.
b) Lorentz kuvvetinin giinliik hayattaki uygulamalarina érnekler verilir.

11.2.4.11. Elektromotor kuvveti olusturan sebeplere iligkin gikarim yapar.

a) Deney veya simiilasyonlar yardimiyla ¢ikarimin yapilmasi saglanir.

b) Ogrencilerin elektrik motoru ve dinamonun calisma ilkelerini karsilastirmalari saglanir.

11.2.5.
ALTERNATIF

AKIM

11.2.5.1. Alternatif akimi agiklar.

Ogrencilerin farkli iilkelerin elektrik sebekelerinde kullanilan gerilim dederleri ile ilgili
arastirma yapmalari ve arastirma bulgularina dayanarak bu degerlerin kullaniimasinin
sebeplerini tartismalari saglanir.

Bu bolim okulun
cevre, fiziki
kosullarina,
Ogrencilerinin
performans
durumuna,
kullanilan
yéntem, teknik ve
kaynaklara gére
okul, ders
zimrelerince
konu sirasi
degistiriimemek
kosuluyla yeniden
diizenlenip okul
mudirdnin
onayindan sonra
yurarlige
girecektir.

Etkilegimli
Tahta, Z-
Kitap, EBA
ders ...
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11.2.5. ALTERNATIF AKIM

11.2.5.2. Alternatif ve dogru akimi kargilastirir.

a) Alternatif ve dogru akimin kullanildigi yerler agiklanarak bu akimlarin karsilastiriimasi
saglanir.

b) Edison ve Tesla’nin alternatif akim ve dogru akim ile ilgili gériislerinin karsilastiriimasi
saglanir.

c) Alternatif akimin etkin ve maksimum degerleri vurgulanir.

11.2.5.3. Alternatif ve dogru akim devrelerinde direncin, bobinin ve sigacin davranisini
aciklar.

Ogrencilerin simiilasyonlar yardimiyla alternatif ve dogru akim devrelerinde direng, bobin ve
kondansatér davranislarini ayri ayri incelemeleri, dederleri kontrol ederek gerceklesen
degisiklikleri gézlemlemeleri ve yorumlamalari saglanir.

11.2.5.4. indiiktans, kapasitans, rezonans ve empedans kavramlarini agiklar.

a) Vektérel gésterim yapilmaz. Akim ve gerilimin zamana bagli degisim grafiklerine

girilmez.

b) Her devre elemaninin kendine has bir ohmik direnci oldugu vurgulanir.

c) Alternatif akim devreleri ile ilgili matematiksel hesaplamalara girilmez.

HAZIRAN

11.2.6.
TRANSFORMATORLER

11.2.6.1. Transformatorlerin galisma prensibini agiklar.

a) Primer ve sekonder gerilimi, primer ve sekonder akim siddeti, primer ve sekonder gii¢
kavramlari agiklanir. Matematiksel hesaplamalara girilmez.

b) ideal ve ideal olmayan transformatérlerin calisma ilkesi iizerinde durulur.

11.2.6.2. Transformatorlerin kullanim amaglarini agiklar.
a) Ogrencilerin transformatérlerin kullanildigi yerleri arastirmalari saglanir.
b) Elektrik enerjisinin tasinma siirecinde transformatdérlerin rolii vurgulanir.

Bu bolim okulun
cevre, fiziki
kosullarina,
ogrencilerinin
performans
durumuna,
kullanilan
yontem, teknik ve
kaynaklara gore
okul, ders
ziimrelerince
konu sirasi
degistiriimemek
kosuluyla yeniden
diizenlenip okul
miduridnin
onayindan sonra
ylurarltge
girecektir.

Etkilegimli
Tahta, Z-
Kitap, EBA
ders ...
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